Tantargy neve: Villamosgépek és hajtasok Kreditértéke: 6

A tantargy besorolasa: kotelezd

A tandra tipusa: 2 dra el6adas, 4 dra gyakorlat, 6sszesen 72 dra az adott félévben

Az adott ismeret dtadasaban alkalmazando tovabbi (sajdtos) médok, jellemzék (ha vannak):

A szamonkérés modja (kollokvium / évkozi jegy / egyéb): évkozi jegy

Az ismeretellendrzésben alkalmazandé tovabbi (sajatos) médok (ha vannak):

A tantargy tantervi helye: 6. félév

ElGkovetelmények: Mechatronikai eszkdzok (érzékel6k beavatkozdk, motorok)

Tantargyleiras:

A villamos gépek osztalyozasa. Egyendaramu gépek, felépités, mechanikus és elektronikus kommutator,
Uzemtan. Transzformatorok: mikodési elv, indukalt fesziiltség, Uresjarasi, rovidzarasi, és terhelési
allapotok. Hadromfazisu transzformatorok. A forgdmez8s elmélet alapjai és alkalmazasuk. Szinkron gépek:
a haromfazist hengeres forgdrész(i szinkron gép felépitése, miikodési elve és lizemtana. Aszinkron
gépek: a haromfazisu hengeres forgdrészl aszinkron gép felépitése, miikddési elve és lizemtana.
Léptet6motorok és hajtastechnikdjuk. Kilénleges villamos gépek. Egyeniranyitd hidkapcsolasok. Villamos
hatasok, PWM. Frekvenciavaltds kapcsolasok és Gizemek.

Irodalom

Kotelezé irodalom:
- Haldsz S. - Hunyar M. - Schmidt I.: Automatizalt villamos hajtasok Il. Egyetemi tankényv,
M(egyetemi Kiadd (1998)
- Halasz S.: Villamos hajtasok. Egyetemi tankényv, Budapest (1993)
- Retter Gyula: Villamosenergia-atalakitok, 1. kotet, Miszaki Kényvkiadd, Budapest (1986)

Ajanlott irodalom:

- Dr. Korondi, Péter, Dr. Fodor, Dénes, és Décsei-Pardczi, Annamaria: Digitdlis Szervéhajtasok
(2014), BME MOGI, ISBN 978-963-313-138-1

ElGirt szakmai kompetencidk, kompetencia-elemek

a) tudasa

-Ismeri a mechatronikai, elektromechanikai, informatikai, mozgdsszabalyozasi rendszereket,
szenzorokat és aktudtorokat, valamint azok szerkezeti egységeit, alapvetd mikodésiiket mind gépészeti,
mind elektrotechnikai, mind iranyitastechnikai megkdozelitésbdl.

b) képességei

Képes meghibasoddasok diagnosztizalasara, a megfelel6 hibaelharitasi eljaras kivalasztasara
mind gépészeti, mind elektrotechnikai, mind iranyitastechnikai megkozelitésbél.

c) attitdidje

- Torekszik a gépészeti, az informatikai, a villamosmérndki és az élettudomanyi szakteriletek kozotti
0sszekotd, integrald szerep betdltésére.

- Torekszik arra, hogy 6nképzése a mechatronikai, ezen beliil kiemelten az alkalmazott gépészeti,
villamos és informatikai részteriileteken és munkavégzéséhez kapcsolddo egyéb szakteriileteken
folyamatos és szakmai céljaival megegyezé legyen.

- Torekszik a szakteriletén alkalmazott legjobb gyakorlatok, Uj szakmai ismeretek, modszerek
megismerésére.

d) autonomiaja és felelGssége

- Tervezési, izemeltetési, ellenGrzési feladatai megoldasa soran 6nalléan valasztja ki és alkalmazza a
relevans probléma-megoldasi mddszereket.




Tantargy felelGse: Dr. Balajti Istvan

Tantargy oktatasaba bevont oktatd(k): Dr. Szemes Péter Tamas




Tantdargy neve: Villamosgépek és hajtasok

Tantargy kédja: MK3VHAJROG6RX17

Kredit: 6

Koévetelmény: évkozi jegy

Tanszék: Mechatronikai

Oraszam: 2 +4

beavatkozok, motorok)

El6kovetelmény: Mechatronikai eszk6zok (érzékelSk

Tanszék

Tantargyfelel8s: Dr. Balajti Istvan

Tantargy oktatdi: Dr. Szemes Péter Tamas

HET ELOADAS GYAKORLAT
1. A villamosenergia-atalakitok osztalyozasa. Labor szabalyzat ismertetés és balesetvédelmi
oktatds
2. Egyenaramu gépek: felépités, mechanikus és Motorok inditasa kilénb6z6 kapcsolasokkal
elektronikus kommutator.
3. Egyendramu gépek: lizeme. Motorok inditasa kilénb6z6 kapcsolasokkal
4, Transzformatorok: mékodési elv, indukalt Egyendaramu gépek mérése (P,U,l)
fesziltség, Uresjarasi, rovidzarasi és terhelési
allapotok.
5. Haromfazisu transzformatorok. Transzformatorok Uresjarasi, rovidzarasi mérése
6. A forgdmezG8s elmélet alapjai és alkalmazasa. Transzformdatorok Réz és vasveszteség
meghatdrozdsa
7. Elsé rajzhét
8. Szinkron gépek: a hdromfazisu, hengeres Szinkron motorok inditdsa és izemi mérése
forgdrészi szinkron gép felépitése és mikodési
elve.
9. Haromfazisu aszinkron gépek: felépités és Aszinkron motor inditas kiilonb6z6
mdkaodési elv. kapcsoldsokkal
10. Haromfazisu aszinkron gépek: lizeme Lagyindité programozas
11. Léptet6motorok Frekvenciavalté gyakorlati felépitésének
megismerése
12. Kulénleges villamos gépek Frekvenciavalté belizemelése és konfiguracidja
13. Egyenirdnyitd hidkapcsolasok Frekvenciavaltd programozas
14. Masodik rajzhét
KOVETELMENYEK

Az alairas feltétele:

Részvétel a gyakorlatokon a TVSZ elGirasai szerint. A kiadott hazi feladatok helyes megoldasa és hataridére
valé beada-sa, , Osztdlyozott feladatok eredményes megoldasa

Teljesitményértékelés, az érdemjegy megszerzésének feltétele:




Szdbeli vizsga az elméleti részbdl







