Kreditértéke: 4
Tantargy neve: Gépek kinematikaja és dinamikaja

A tantargy besorolasa: kotelezs (Géptervez6)

A tanora tipusa: 2 Ora el6adas és 2 dra gyakorlat, 6sszesen 48 déra az adott félévben

Az adott ismeret atadasaban alkalmazandé tovabbi (sajdtos) médok, jellemzék (ha vannak):

A szamonkérés madja (kollokvium / évkozi jegy / egyéb): kollokvium

Az ismeretellendrzésben alkalmazando tovabbi (sajdtos) modok (ha vannak):

A tantargy tantervi helye: 6. félév

El6kovetelmények: Mozgastan és rezgéstan

Tantargyleiras:

Mechanizmusok elmélete, tervezése és modellezése. A mechanizmusok szabadsagfoka. Sikban mozgd
mechanizmusok kinematikai vizsgalata. Sikban mozgd mechanizmusok kinetikai vizsgdlata. Dinamikus
rendszerek modellezése és vizsgalati mddszerei, a mozgasegyenletek felirdsanak analitikus és szintetikus
modszere, a mozgasegyenletek megoldasanak analitikus és numerikus maddszerei. A kisérleti modalis
analizis alapjai. Rezgéscsokkentési modszerek, passziv- és aktiv rezgéscsokkentés, forgdrészek
kiegyensulyozdsa, rezgésszigetelés. Forgd tengelyek kritikus fordulatszama. Kontinuumrezgések, allandé
keresztmetszetli egyenes rud longitudinalis-, torzids- és hajlitélengése, allandd keresztmetszetld hur
rezgése.

Irodalom

Kotelezé irodalom:
- M. Csizmadia B., Nandori E.: Mechanika Mérnokoknek — Mozgastan, Nemzeti tankdnyvkiadd 1996.
- Ludvig Gy.: Gépek dinamikdja, MUszaki Kényvkiadd 1983.
- Susanszky Z., Mechanika IV/2 — Mechanizmusok elmélete, Mdegyetemi Kiado, 1995.
Ajanlott irodalom:
- Salyi I.: Lengéstan, Tankonyvkiadd 1973.
- S. Graham Kelly, Mechanical Vibrations — Theory and Applications, Cengage Learning, 2012.
- Leonard Meirovitch, Fundamentals of Vibrations, McGraw-Hill Book Co, 2001.

El6irt szakmai kompetencidk, kompetencia-elemek

a) tudasa

- Ismeri a miiszaki szakteriilet m(iveléséhez sziikséges altalanos és specifikus matematikai, természet-
és tarsadalomtudomanyi elveket, szabalyokat, 6sszefliggéseket, eljarasokat.
Atfogdan ismeri szakteriilete f& elméleteinek ismeretszerzési és problémamegoldasi médszereit.

eljarasokat és miikodési folyamatokat.

- Atfogdan ismeri az alkalmazott munka- és erégépek, gépészeti berendezések, eszkozok miikodési
elveit, szerkezeti egységeit.

- Alkalmazdi szinten ismeri a gépészetben haszndlatos mérési eljarasokat, azok eszkozeit, mdszereit,
mérGberendezéseit.

- Behatdan ismeri a gépészmérnoki szakterilet tanuldsi, ismeretszerzési, adatgy(ijtési mddszereit, azok
etikai korlatait és problémamegoldé technikait.

- Ertelmezni, jellemezni és modellezni tudja a gépészeti rendszerek szerkezeti egységeinek, elemeinek
felépitését, miikodését, az alkalmazott rendszerelemek kialakitdsat és kapcsolatat.

- Alkalmazni tudja a gépészeti termék-, folyamat- és technoldgiai tervezés kapcsolédd szamitasi,
modellezési elveit és mddszereit.

b) képességei

- Képes a miliszaki szakterilet ismeretrendszerét alkotd diszciplinak alapfoku analizisére, az
Osszefliggések szintetikus megfogalmazasara és adekvat értékel§ tevékenységre.

- Képes az adott miszaki szakteriilet legfontosabb terminoldgidit, elméleteit, eljarasrendjét alkalmazni
az azokkal 6sszefliggd feladatok végrehajtasakor.




c)

Képes 6nallé tanuldas megtervezésére, megszervezésére és végzésére.

Képes rutin szakmai problémadk azonositasara, azok megoldasdhoz szlikséges elvi és gyakorlati hattér

feltarasara, megfogalmazasara és (standard m(iveletek gyakorlati alkalmazasaval) megoldasara.

- Képes megérteni és hasznalni szakteriletének jellemzé szakirodalmat, szamitastechnikai, kényvtari
forrésait.

- A megszerzett informatikai ismereteket képes a szakterlletén adddd feladatok megoldasaban
alkalmazni.

- Képes miszaki rendszerek és folyamatok alapvet6 modelljeinek megalkotdsara.
attitid

- Torekszik arra, hogy a problémakat lehet6leg masokkal egyuttmikddésben oldja meg.

- Torekszik arra, hogy ©nképzése a gépészmérnoki szakteriileten folyamatos és szakmai céljaival

megegyez6 legyen.

Nyitott az informatikai eszkdzok hasznalatara, torekszik a gépészeti szakterilethez tartozo szoftverek

megismerésére és alkalmazdsara, legaldbb egy ilyen programot készségszinten ismer és kezel.

- Megszerzett mdszaki ismeretei alkalmazdsaval torekszik a megfigyelhetd jelenségek minél alaposabb

megismerésére, torvényszerlségeinek leirasdra, megmagyardzasara.

d) autondmiija és felelGssége

- Varatlan dontési helyzetekben is 0©nalléan végzi az atfogd, megalapozd szakmai kérdések
végiggondoldsat és adott forrasok alapjan torténd kidolgozasat.

Felel6sséggel vallja és képviseli a mérnoki szakma értékrendjét, nyitottan fogadja a szakmailag
megalapozott kritikai észrevételeket.

Szakmai feladatainak elvégzése soran egylittmiikodik mas (els6dlegesen m(iszaki, valamint gazdasagi
és jogi) szakterulet képzett szakembereivel is.

- Feltarja az alkalmazott technoldgidk hidnyossagait, a folyamatok kockazatait és kezdeményezi az
ezeket csokkentd intézkedések megtételét.

Felel6sséget vallal miszaki elemzései, azok alapjan megfogalmazott javaslatai és megsziileté dontései
kovetkezményeiért.

Tantdrgy felelse: Dr. Hajdu Sandor, egyetemi docens, PhD

Tantargy oktatasaba bevont oktatd(k):
Dr. Hajdu Sandor, egyetemi docens, PhD, Dr. Deak Krisztian, adjunktus, PhD




Tantdargy neve: Gépek kinematikaja és dinamikaja

Tantargy kédja: MK3GEKDG04G621

Kredit: 4

Koévetelmény: kollokvium

Tanszék:

Oraszam: 2 +2

ElGkovetelmény: Mozgastan és rezgéstan

Gépészmérnoki

Tantargyfelel6s:
Dr. Hajdu Sandor, egyetemi docens, PhD

Tantargy oktatéi:
Dr. Hajdu Sandor, Dr. dedk Krisztidn

HET ELOADAS GYAKORLAT
1 Mechanizmusok elmélete, tervezése és | Mechanizmusok elemzése, szabadsdagfokainak
' modellezése. A mechanizmusok | meghatdrozasa. Mechanizmusok modellezése Matlab
szabadsagfoka. Simscape Multibody segitségével.
) Sikban mozgd mechanizmusok kinematikai | Sikban mozgd mechanizmusok kinematikai és kinetikai
) vizsgalata. Sikban mozgd mechanizmusok | szamitdsai, vizsgalata Matlab Simscape Multibody
kinetikai vizsgalata. segitségével.
3 Dinamikus rendszerek modellezése és | Dinamikus rendszerek mozgasegyenleteinek felirasa.
’ vizsgalati modszerei, a linedris- és
nemlinedris mozgasegyenletek felirdsanak
analitikus és szintetikus mddszere.
4 A mozgasegyenletek  megolddsanak | Mozgasegyenletek megoldasa analitikusan, valamint
) analitikus és numerikus modszerei. Matlab és Simulink segitségével.
5 Linearis dinamikus rendszerek | Szampéldak dinamikus rendszerek idétartomanybeli
) id6tartomanybeli analizise. analizisére.
6 Linearis dinamikus rendszerek frekvencia- | Szampéldak  dinamikus  rendszerek  frekvencia-
) tartomanybeli analizise. tartomanybeli analizisére.
Laboratdriumi mérés: kétszabadsagfoku lengérendszer
szabad- és gerjesztett lengéseinek vizsgalata.
7. Elsé rajzhét
3 A kisérleti modalis analizis alapjai. Laboratériumi mérés: kontinuum gerenda
) hajlitdlengéseinek vizsgalata.
9 Rezgéscsokkentési modszerek, passziv- és | Szampéldak rezgéscsokkentésre.
) aktiv rezgéscsokkentés.
10. Forgdrészek kiegyensulyozasa, | Szampéldak forgorészek kiegyensulyozasara.
rezgésszigetelés.
11, Forgd tengelyek kritikus fordulatszama. Forgd tengelyek kritikus fordulatszamanak szamitasa.
12 Kontinuumrezgések: allandé | Kontinuumrezgésekkel kapcsolatos szampéldak.
’ keresztmetszetd egyenes rad
longitudindlis- és torzids lengése.
13 Kontinuumrezgések: allandé | Kontinuumrezgésekkel kapcsolatos szampéldak.
' keresztmetszet(i egyenes rad | Laboratériumi mérés: allandd keresztmetszet( egyenes
hajlitdlengése, 4dllandd keresztmetszetli | rad hajlitélengésének vizsgalata.
har rezgése.
14. Masodik rajzhét
KOVETELMENYEK
Az aldiras feltétele:

Részvétel a kontaktdrakon a hatdlyos TVSZ elGirdsai szerint. 2db zarthelyi dolgozat megirdsa. A zarthelyi
dolgozatok teljesitése min. 50%-0s szinten és a mérési jegyz6kdonyvek hataridén belil torténd leadasa.

Teljesitményértékelés, az érdemjegy megszerzésének feltétele:




Sikeres vizsga.

- 90-100%: jeles (5)

- 80-89%: jo6 (4)

- 65-79%: kozepes (3)
- 50-64%: elégséges (2)
- 0-49%: elégtelen (1)




