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Zarovizsga kérdéssor
Gépészmérnoki alapszak, Gépjarmiitechnikai specializacio

Gépjarmiivek elektronikus és diagnosztikus rendszere

1. a. Ismertesse a csatlakozok szerepét a gépjarmiivek villamos halozataban!
Térjen ki a jellemzd megoldasokra ¢és a csatlakozdsokkal szemben tamasztott
kovetelményekre!
b. Ismertesse az akkumulator inditoképességét befolyasold tényezdket! Vazolja fel az
akkumulator inditaskori id6-fesziiltség diagramjat és jeldlje meg a karakterisztika
nevezetes pontjait!

2. a. Mutassa be a multiplex kabelrendszerek miikodési elvét, osztalyozasat, és az Open Systems
Interconnection 7498 szamu szabvany rétegekre vonatkozé definicioit!
b. Melyek a szivocs6-depresszidt alapvetéen befolyasold tényezok? Adjon meg jellemzd
példakat!

3. a. Ismertesse a féaramkorti 6ninditd motorok szerepét, felépitését, mikddési elvét, hatasos
teljesitmény leadasat! Abrazolja a jellegzetes nyomaték, teljesitmény, és fesziiltség
karakterisztikakat a felvett aramerdsség fiiggvényében!

b. Rajzolja fel, és elemezze az elektronikus gyujtérendszer primer oldali gytjtasképét a zarasi
tartomanyban!

4. a. Vazolja fel a transzformatoros gyujtoaramkor mikodését! Rajzolja be az aramkorbea
gyujtoaramkori talfesziiltség védelem kapcsolasi megoldésait!
b. Abrazolja a szekunder gyujtaskép idébeni lefutasat és nevezetes szakaszait!

5. a. Roviden ismertesse a Diesel adagolok kiviteli megoldasait! Mutassa be, mi a kiilonbséga
modularis Common Rail, és a Perkins HEUI rendszer kozott!
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szerint! Adjon példakat az egyes csoportokra!

6. a. Sorolja fel a bels6égésti motorok 1égfogyasztas mérésének maodjait! Rajzolja fel és
ismertessea féaramu izzoszalas 1égtomeg mérést!
b. Mutassa be a parhuzamos diagnosztika mérés modozatait €s miiszereit! Soroljon példakat
beavatkozo6 tesztelési eljarasokra!

7. a. Ismertesse a lambdaszonda felépitését és miikodését! Elemezze a szabalyozas hatasataz
emisszios értékek szempontjabol!
b. Mutassa be az EOBD berendezés altal kiolvashato DTC kod felépitését, értelmezze az
egyes mezoket! Térjen ki a pending tarolora, valamint a Readiness-kod felépitésére és
szerepére!

8. a. Foglalja 6ssze a vakuumos, a halogéngaz toltési, és a xenon jarmiizzok mikodési elvét,
jellemz6 adatait, valamint fénykiaknazasi aranyat! Ismertesse a xenon fényforras utodlagos
beszerelésének miiszaki kritériumait!

b. Rajzolja fel, és elemezze a dizel nyomdcsOben kialakulo szallitaskezdet diagramot!
Emelje ki a statikus és dinamikus szallitaskezdet kiilonbségét!
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9. a. Mutassa be a kopogas (égészaj) érzékelok feladatat, felépitését, mikodését és
telepitésének modozatait!
b.Ismertesse az Otto-motorok ,delta-HC” mérésének menetét, és a mért adatok

kiértékelését!

10. a. Ismertesse a CAN busz fobb jellemzdit, és a csomodponti kommunikacié modozatait!
Rajzolja fel a CAN 2.0A adatkeret felépitését, adja meg a mezOk nevét, hosszat, szerepét!
b. Mutassa be a gorgds teljesitménymérd pad felépitését, €s mikodését!

11. a. Irja le, hogyan torténik a CAN busz adatforgalméban a csoméponti iitkdzések kezelése!
Ismertesse a bitbeszuras sziikségességét és megoldasi modjat!
b. Vazolja fel az irdnyitdegység-diagnosztika rendszerszintli felépitését és értelmezze az
egyes szintek szerepét! Ismertesse a szintek kozotti kommunikacio jellemzoit!

12. a. Ismertesse az automatikus blokkolasgatlo rendszer szerepét és felépitését! Adja meg a
Bosch szabalyozasi ciklus keriileti sebesség, szoggyorsulas, és fékezderd jelleggorbéjét,
valamint fébb szabalyozasi intervallumait!

b. Ismertesse, milyen intézkedéseket hozhat a feliigyeleti rendszer, amennyiben a soros
diagnosztika érvényes hibakddot azonosit?

13. a. Mutassa be a kiporgésgatlo rendszer miikodését! Ismertesse szerepét, valamint a rendszer
fizikai és miikodési kapcsolatat a blokkolasgatloval!
b. Vazolja fel a gorgos fékpad felépitését! Adja meg a fékerd vizsgalat elvi diagramjat!

14. a. Rajzolja fel és elemezze az automatikus sebességvaltok hagyomanyos és fuzzy logikas
elektronikus vezérlésének diagramjat! Ismertesse a valtaskori nyomatékcsucs
csillapitdsdnaka motor szabalyozasaval alkalmazott modszereit!

b. Ismertesse a stabil, merev csapagyazdsu kerékkiegyensiulyozo gép miikddését, és
hasznalatat!

15. a. Ismertesse a 1€gzsakok szerepét, felépitését, €s a miikodésbe 1épés folyamatat! Emelje ki
az Ovfeszitd berendezés és az aramtalanito automatika mitkodését, valamint a biztonsagi
elemek aktivizalasanak sorrendiségét litkozéses balesetnél!

b. Sorolja fel az idészakos miiszaki atvizsgalas legfontosabb 1épéseit és miiszereit!

16. a. Mutassa be a tiszta elektromos és a hibrid hajtas megoldasi modelljét! Valassza szét a
soros ésa parhuzamos hibrid hajtaslanc miikodését! Ismertesse a kényszer lizemben és
fékezéskor lehetséges energia visszataplalasi modokat!

b. Vazolja fel a fényszoro-ellendrz6 kamera beéllitasat és hasznalatat!



