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Allamvizsga tételek
Gépészmérnoki alapszak
Uzemelteto- karbantarto specializacio
Anyagmozgatas és robottechnika

1. Ismertesse az anyagmozgatogépek csoportositasat, mutassa be az egyes csoportok jellemzdit!

2. Ismertesse a hevederes szallitoszalagok felépitését, miikddését, a szallitoképesség €s a sziikséges
hajtoteljesitmény kiszamitasat!

3. Ismertesse a serleges elevatorok felépitését, miikodését, a szallitoképesség és a sziikséges
hajtoteljesitmény kiszamitasat! Mutassa be az elevatorok iiritési modjait!

4. Ismertesse a szallitocsigdk és a rédlerek felépitését, miikodését, a szallitoképesség €s a sziikséges
hajtételjesitmény kiszdmitasat!

5. Mutassa be a targoncak csoportositasat, kialakitasat és f6 felhasznalasi teriileteit! Ismertesse az
emeldvillas targoncdk statikus stabilitasat, a villaterhelési diagramot, a dinamikus stabilitas eseteit a

targonca mozgasa kozben!

6. Harom szabadsagfoku robotok szerkezeti megoldasai, jeloléseik az Euler szogek értelmezése, Denavit
Hartemberg paraméterek.

7. Descartes (derékszogli) robot koordinatak és azok 6sszefliggései.
8. A Robot bemérés célja és folyamata (Robot mastering).

9. Szerszammérés, terhelési adatk megadasa, bazisbemérés. A robotok standard mozgasai, a mozgasok
adatai.

10. Kétértelmi allapot és fordulasi informéciok a robotkarok helyzetérdl (Status and Turn) paraméterek
meghatarozasa. A szingularitas problémaja, a harom kiilonb6z6 szingularitasi helyzet.
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