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. Regisztracios hét
1 ANYAGI PONT KINEMATIKAJA A skaldris  és  vektoridlis = mozgasjellemz&k
Skalaris és vektoridlis mozgésjellemzék (hely, | id6fliggésének  meghatérozdsa  differencidl  és

sebesség, gyorsulds) és kapcsolatuk. Példa:

Mozgas alland6é gyorsulassal, kdrmozgas.
kisérd triéder és természetes

koordinatarendszer.

ANYAGI PONT KINETIKAJA |

Newton térvényei anyagi pontra. A mozgas
differencidl egyenlete. A kinetika alaptételei
(impulzus-, munka- és perdilettétel).
Teljesitmény. Er6terek (homogén, centralis
és konzervativ). Potencialis energia fogalma.

integralszamitassal. Korpalyan és adott sikgdrbén
torténd mozgas kinematikai vizsgalata.

Newton térvényeinek alkalmazasa feladatokban. A
mozgas differencidlegyenletének megoldasa egyszeru
esetekben.

Tiszta (csuszasmentes) gordulés. A
mozgasallapot id6fliggésének vizsgalata.
Pélusgorbék. Az  altaldnos  sikmozgas

visszavezetése tiszta gordilésre.

MEREV TEST KINETIKAJA |

Alapfogalmak és Osszefliggéseik
(Tomegkozéppont, lendllet, perdilet és
tehetetlenségi nyomaték. Steiner tétele. A
tehetetlenségi nyomaték kiszamitdsa.
Mozgdsi energia.)

2. ANYAGI PONT KINETIKAJA II A kinetika alaptételeinek alkalmazasa homogén és

Munkavégzésre és potencialis energiara | centralis gravitaciés erGterekben mozgd anyagi
vonatkozéd Osszefliggések homogén és | pontra. Anyagi pont csillapitatlan, szabad lengésére,
centralis erGterekben. Mozgds gravitacios és | valamint adott sikgérbén torténd kényszermozgasara
rugderdtérben. Kényszermozgds adott sik | vonatkozo feladatok.
vagy térgorbén. A sebesség és gyorsulasallapot meghatarozasa kor,
MEREV TEST KINEMATIKAJA | téglalap és rud alaku tarcsdk, valamint a beldlik
Alapfogalmak (merev test, sikmozgas, merev | Gsszeallitott egyszeri mechanizmusok esetén. A
tarcsa. Sebesség, gyorsulas- és | sebesség- és gyorsuldaspdlus meghatarozasa.
mozgasallapot). Merev tdrcsa sebesség és
gyorsulasallapotanak meghatdrozasa haladoé-
, forgd- és altalanos sikmozgdsa esetén.
Sebesség- és gyorsuldaspdlus fogalma,
valamint meghatdrozdsuk szamitassal és
szerkesztéssel.

3. MEREV TEST KINEMATIKAJA Il

GOrdilé tarcsak vagy azokat tartalmazd egyszer(
mechanizmusok sebesség és gyorsulasallapotanak
meghatarozasa. A sebesség- és gyorsulasallapot
id6fliggésének vizsgalata.
Kilonb6z6 alakd  (esetleg
tomegkozéppontjanak és
nyomatékanak meghatarozasara.

konnyitett) tarcsak
tehetetlenségi




5. MEREV TEST KINETIKAJA II

Newton torvényei testekre. A kinetika
alaptételei merev tarcsara (impulzustétel,
perdilettétel, munkatétel). Specialis
mozgasok: Rogzitett tengely korali forgas,
tiszta gordilés. 1. zarthelyi dolgozat
megirasa.

A rezgések, lengések leirdsa, osztalyozdsa,
leng6rendszerek osztalyozasa. Lengésekkel
kapcsolatos  definicidk, lengésjellemzdk,
abrazoladsi lehet6ségek. A lengbrendszerek
elemei. A témegek és tehetetlenségi
nyomatékok, tomegek redukalasa. A
rendszer rugalmas elemei, rugdk redukalasa.
Csillapité hatdsok, csillapitasok rugalmas
elemekben. Gerjeszt6 hatasok
leng6rendszerekben.

A modellek vizsgalatanak lehet&ségei. A
mozgasegyenletek felirasanak szintetikus és
analitikus mddszere: a D’Alambert-elv és a
Lagrange egyenletek.

Rogzitett tengely koruli forgds és tiszta gordilés
kinetikai vizsgalata

Példak tomegek redukaldsara, testek témegpontokkal
valé helyettesitésére. Rugalmas elemekkel és
csillapitasokkal kapcsolatos szamitasok, rugok és
csillapitasok redukaldsa egyszabadsagfoku
rendszerekben.

Egy- és tobbszabadsagfoku
mozgasegyenleteinek felirasa.

rendszerek

6. Csillapitatlan és csillapitott egyszabadsagfoku
rendszerek szabad lengéseinek analitikus
vizsgdlata, a homogén mozgdsegyenlet
megolddsa.

Gerjesztett lengések vizsgalata. Csillapitatlan
és csillapitott egyszabadsagfoku rendszerek

gerjesztett lengéseinek bemutatasa,
tulajdonsagai. Tipus rendszerek jellemz&inek
ismertetése.

Tobbszabadsagfoku rendszerek vizsgalata, a
rendszerek tulajdonsagai, a sajatfrekvenciak
és sajatalakok. A modalis transzformacio,
szétcsatolas. 2. zarthelyi dolgozat megirasa.

Egyszabadsagfoku rendszerek szabad lengéseivel
kapcsolatos szampéldak.

Egyszabadsagfoku rendszerek gerjesztett lengéseivel
kapcsolatos szampéldak.
Tobbszabadsagfoku

kapcsolatos szampéldak.

rendszerek lengéseivel

szamonkérési médok:

2 db gyakorlati zarthelyi dolgozat megirasa

Kotelez6 és ajanlott irodalom:

1. M. GCsizmadia B., Nandori E. (1996): Mechanika Mérndkoknek — Mozgastan, Nemzeti tankényvkiadd
2. Salyil. (1973): Lengéstan, Tankonyvkiadd
3. Ludvig Gy. (1983): Gépek dinamikdja, Miiszaki Konyvkiado

Az aldiras és vizsgara bocsatas kilonleges feltételei:

a zarthelyi dolgozatok teljesitése min. 50%-0s Gsszesitett eredménnyel,
az el6adasokon és gyakorlatokon vald részvétel a TVSZ szerint

Teljesitményértékelés

a zarthelyi dolgozatok eredményei alapjan évkozi jegy meghatarozasa
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